dontrolo e proteccio

Sequénciador pressormat

controlador de bombas mediante 4B: 3 ou 4 Bombas
PRESSORMAT ¢ um equipamento especial- 6B: 5 ou 6 Bombas

mente desenhado para controlar o nimero de | pressostatos
bombas em marcha em funcdo da pressdo, al-
ternando a sequéncia de arranques com cada
ciclo de trabalho.

Funcionamento

Baseado num circuito electrénico microproces-
sador, o seu modo de actuagdo apresenta vdarias
vantfagens. ¢
Uma delas é que, com um sé pressostato de
méxima e outro de minima pode-se arrancar
e parar escalonadamente até seis bombas em
funcéo & demanda, poupando os pressostatos
adicionais que seriam necessdrios, caso de néo
se instalar este equipamento e, com ele, o ex-
cessivo tempo empregado nas suas regulacées. |  gzammm
Outra vantagem é a paragem em cascata, re- |
duzindo golpes de ariete.

Uma grande prestacdo é o seu exclusivo circuito
de rotacdo de bombas, que indica qual é a préxi-
ma bomba que arrancard em primeiro lugar.
Com esta alternéncia obtem-se um equilibrio | PRE-4B PRE-6B

total de horas de marcha por bomba, muito ne- f TR T TR R
cessdrio neste tipo de aplicacées. | oiniogo B | Ressns |

Exemplos de sequéncias possiveis

1. A pressGo ndo se recupera até
entrarem as 4 bombas.

2. Com sé duas bombas al-
canga-se a pressdo maxima.

3. Uma bomba sé recupera a
pressdo.
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